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1. Tresé zadanego projektu: wykorzystujgc harmonogram rzeczowo-finansowy przedsiewziecia,
sporzadzony w ramach przedmiotu Organizacja produkcji budowlanej (sem. Vl), nalezy sporzadzic:
¢ Rozdziat robot harmonogramu miedzy zatrudnione brygady robocze budowy [Modut M3]

e Karty pracy (BZ) pracownikow zatrudnionych na budowie [Modut M4]
*  Ewidencje (PZ, RW, ZW) podstawowych materiatow budowlanych budowy [Modut M5]

wg harmonogramu poczatkowego

10% tacznego czasu robét po terminie koicowym
w harmonogramie poczagtkowym

3. Wymagane narzedzia do sterowania frontami robét: (M3, M4, M5)
1) definicja etapu rejestracji robot w dniu przypadajgcym na 50% planowanego czasu budowy
2) opéznienie robét wystepujqcych do dnia etapu rejestracji o [2 x N]
3) podrozenie robét wystepujqcych do dnia etapu rejestracji o [1,5 x N]
4) podniesienie stawki roboczogodziny w robotach wystepujqcych po etapie rejestracji o [N]
5) brygady robocze: minimum 4 brygady robocze, tgcznie minimum 24 pracownikéw
6) naliczanie wynagrodzen: stawki akordowe / godzinowe / miesieczne; premie i dodatki
7) dokumenty ewidencyjne: ,Przyjecie z zewnqtrz (PZ)” [3], ,Rozchéd Wewnetrzny (RW)” [3]
8) ewidencja materialow zwréconych: ,Zwrot Materiatu (ZW)” [1]

SKLAD CWICZENIA PROJEKTOWEGO:
- strone tytutowg cwiczenia + spis tresci
- zatozenia ogolne i szczegétowe do prowadzonych robét (sktady brygad, sktadniki cenotwarcze)
|
Modut REJESTRACJA POSTEPU ROBOT': (M3)
1. Wyjsciowy harmonogram rzeczowo-finansowy budowy (Har) {FORMAT A3}
. Wyjsciowa tabela czynnosci harmonogramu (Cz)
. Tabele rejestracji robét (Trl, Tr2) w harmonogramie z zatozonym etapem kontrolnym po 50% czasu
. Raport zarejestrowanego postepu robét do dnia ich kontroli — w podziale na R/M/S, ilos¢ r-g, wartos¢ catkowita
. Analiza odchyler czasowo-kosztowych harmonogramu (Roz) metoda Wartosci Uzyskanej Ernead Value (EV/50%)
. HARMONOGRAM POSTEPU ROBOT z analiza wykonalnosci w czesciowym (50%) etapie realizacji produkcji,
z zaznaczeniem belek wykonania {FORMAT A3}
7. Analiza odchyleri czasowo-kosztowych harmonogramu (Roz) metodg Wartosci Uzyskanej Ernead Value (EV/100%)
. HARMONOGRAM POSTEPU ROBOT z analiza wykonalnosci w koricowym (100%) etap realizacji produkeji,
z zaznaczeniem belek wykonania i dat rejestracji {FORMAT A3}
9. Cyklogram réznicowy budzetu kosztéw robocizny produkcyjnej w kosztorysie i harmonogramie

Modut KARTY PRACY : (M4)
10. Tabela danych o pracownikach (Pb) budowy

11. KARTY PRACY PRACOWNIKOW (BZ) w rozbiciu na rodzaje rozliczania wynagrodzer
12. Formularz dziennego rejestru pracy (dz-rp) wybranego pracownika

Modul MINI FOCUS : (M5)
13. BAZA PRZYJETYCH | ZWROCONYCH MATERIAtOW (Bzm) budowy

14. Dokumenty PZ (Pz)

15. Dokumenty RW (Rw)
16. Dokument ZW (Zw)

Zakonczenie robét nie pézniej niz:
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